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Curso 2026-2027

Director/es

Alfonso Blesa Gascon

Titulo

Desarrollo de instrumentacion industrial basada en dispositivos

loT

Breve Descripcion

Se pretende desarrollar instrumentacion basada en dispositivos
loT para la adquisicidon de sefiales y datos propios de entornos
industriales (ej. niveles de llenado de tanque). Se utilizard
plataformas basadas en el ESP32 o en el MSP430FR2355. Para la
gestidon de los sensores se utilizaran buses de campo (12C o SPI)

En funcion del perfil del alumno se afiadira una capa de

conectividad inaldambrica mediante bus LoRa o equivalente

Grado / Master

GIEA o GlI

N2 Alumnos

A determinar. Cada alumno puede elegir su proyecto concreto

mediante una entrevista previa

Director/es

Julio A. Sangiiesa / Pablo Doiate

Titulo

App movil para el mapeo de cobertura Zigbee en interiores mediante

mapas de calor

Breve Descripcion

Desarrollo de una aplicacién mévil que permita recorrer un edificio o
zona y generar un mapa de calor de la cobertura Zigbee real existente,
de forma similar a las herramientas de site survey WiFi (p. ej. WiFi
Heatmap). Dado que los smartphones no incorporan radio Zigbee, la
app se comunicard con un pequefio dispositivo externo (p. ej. ESP32-
C6/H2 o dongle Zigbee) via Bluetooth o USB para obtener medidas de
calidad de enlace (RSSI, LQI) con los coordinadores y routers de la red.

El usuario cargara el plano del espacio, marcard su posicidon en cada
punto de medida y la app interpolara los valores para representar la
cobertura, identificar zonas muertas y sugerir la ubicacién de nuevos
routers. Se valorardn conocimientos de desarrollo movil
(Android/Flutter) y de redes IoT, aunque no son requisito indispensable.

Grado / Master Grado en Ingenieria Informatica / Grado en Ingenieria Electrénica y
Automadtica
N2 Alumnos 1
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Directora

Ana Maria Lopez

Titulo

Sistema automatico de evaluacién de imperfecciones en

fabricacion de piezas pequefias

Breve Descripcion

Utilizando técnicas de Inteligencia Artificial aplicadas al analisis de
video se detectardn piezas defectuosas a medida que se trasladan
por una cinta transportadora controlada por una tarjeta de bajo
coste (raspberry-Pi/arduino). Se valorarda conocimientos de
programacion en Python y haber cursado la optativa de Vision por

Computador, aunque no es requisito indispensable

Grado Ingenieria Electrénica y Automatica

N2 Alumnos 1

Directora Ana Maria Lopez

Titulo Sistema de caraterizacidon de burbujas de gas presente en un

liguido

Breve Descripcion

Utilizando técnicas de Inteligencia Artificial aplicadas al analisis de
video se desea detectar la presencia de burbujas de un gas en un
liqguido, estimando su tamafo y velocidad. Se valorard
conocimientos de programacion en Python y haber cursado la
optativa de Vision por Computador, aunque no es requisito
indispensable. Este trabajo se enmarca en un proyecto de
investigacion cuyo objetivo es medir el proceso de disolucién de
CO2 en un liguido y minimizar su emisidén en la atmdésfera. Existe

la posibilidad de solictar una beca para la realizacién de este TFG

Grado

Ingenieria Electronica y Automatica

N2 Alumnos

1
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Directoras

Ana Maria Lépez/Virginia Palero Diaz

Titulo

Obtencion mediante herramientas de Inteligencia Artificial de un

modelo para la identificacion y caracterizacidon de microplasticos.

Breve Descripcion

La proliferacion de microplasticos, en particular microfibras, en el
agua representa un importante problema medioambiental y de
salud publica, debido a su persistencia y a sus posibles riesgos
para la salud.

El objetivo de esta propuesta de TFG es llevar a cabo su
identificacion usando herramientas de Inteligencia Artificial. En
primer lugar, se debera realizar una revisién bibliografica
actualizada sobre las aplicaciones de IA para identificar
microestructuras. A continuacion, se llevara a cabo el registro de
imagenes de fibras suspendidas en agua con el objetivo de crear
una base datos a partir de la cual entrenar el modelo matematico
gue permita identificar y localizar la presencia de estos elementos
contaminantes. Este modelo se aplicara al analisis en tiempo real
de imagenes similares con el objetivo de estudiar la evolucion
temporal del tamafio y forma de estos micropldsticos. Existe la

posibilidad de solicitar una beca para la realizacion de este TFG

Grado Ingenieria Electrénica y Automatica

N2 Alumnos 1

Directora Ana Maria Lépez

Titulo Modelo para la identificacion de tumores en imagenes
radioldgicas

Breve A partir de bases de datos de imagenes de radiodiagndstico se

Descripcion desea obtener un modelo de prediccion de presencia de

tumores basado en el uso de redes neuronales. Este modelo se
obtendra aplicando estrategias de aprendizaje automatico

supervisado. Las tareas a realizar son:
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e Seleccion del conjunto de imagenes para entrenar el
modelo.

e FEtiquetado de estas imagenes.

e Seleccion de la estrategia a seguir: clasificacion /
deteccidon / segmentacion y de la herramienta de
aprendizaje automatico (machine learning) acorde

e Entrenamiento del modelo y evaluacidon de este proceso
de entrenamiento

e Implementacién y evaluacién

Las imagenes se obtendrdn de bases de datos de acceso libre

como https://www.cancerimagingarchive.net/dataset-

explorer/ o https://nihcc.app.box.com/v/ChestXray-NIHCC

Es indispensable haber cursado la asignatura optativa Imagen

médica para telemedicina

Master

Master Universitario en Tecnologias para la Salud Digital

N2 Alumnos

1

Director/es

Carlos Medrano Sanchez

Titulo

Uso de IA para extraer informacion a partir de hojas de datos de

componentes electrdnicos

Breve Descripcion

En el proyecto se evaluaran las capacidades de varios modelos de
lenguaje (LLM) para obtener informacién de forma automatica de
componentes electronicos, utilizando como documentos de base
sus hojas de datos (datasheets). El profesor indicara los
componentes electréonicos que seran objeto de estudio vy
proporcionard un cédigo en Python de inicio al estudiante. El
estudiante debera ser capaz de familiarizarse con los componentes
electronicos y sus parametros, familiarizarse con la interfaz de los

LLM que se usaran, completar el cédigo, definir junto con el



https://www.cancerimagingarchive.net/dataset-explorer/
https://www.cancerimagingarchive.net/dataset-explorer/
https://nihcc.app.box.com/v/ChestXray-NIHCC
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profesor los parametros a estudiar, y realizar una evaluacién sobre

un conjunto de datasheets.

Grado / Master

Ingenieria Electrénica y Automatica

N2 Alumnos

2

Director/es

Jorge L. Orddiiez Carrasco

Titulo

Analisis de propiedades psicométricas de constructos psicologicos

Breve Descripcion

La efectividad de las intervenciones digitales en salud depende en gran
medida de la calidad de sus herramientas de medicion. Esta linea de
TFM propone analizar las propiedades psicométricas de instrumentos
destinados a evaluar variables psicoldgicas en entornos digitales. La
tematica especifica es adaptable. Se definira conjuntamente con el
alumno la variable psicoldgica de estudio y la herramienta diana, en
funcion de sus preferencias y proyeccion profesional.

Grado / Master

Master

N2 Alumnos

1

Director/es

Hermes Ulises Prieto Mora

Titulo

Marketing y sostenibilidad: la importancia de las certificaciones

para los consumidores.

Breve Descripcion

Explorar la importancia que le dan los consumidores en el proceso
de compra a las certificaciones sociales/ambientales obtenidas por

las empresas.

Grado / Master

Doble Grado ADE/Informatica

N2 Alumnos

1

Director/es

Carlos Sanchez Tapia

Titulo

Optimizacion de Trayectorias de Escritura en un Robot Industrial
IRB 1100 mediante el Andlisis Experimental de sus Limitaciones

Dinamicas

Breve Descripcion

Se pretende configurar el entorno de trabajo del robot IRB1100 de

ABB, incluyendo los objetos a manipular. Mediante programacién
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de trayectorias se realizaran tareas de escritura de palabras,
tratando de optimizar el proceso y valorando las limitaciones

fisicas y de funcionamiento del robot.

Grado / Master

Ingenieria Electrénica y Automatica (GIEA)

N2 Alumnos

1

Director/es

Carlos Sanchez Tapia

Titulo

Creacion de un Aerolevitador Experimental y Desarrollo de una

Plataforma Web en Python para su Control y Simulacién

Breve Descripcion

Se pretende disefiar y construir una maqueta fisica experimental
de bajo coste de un aerolevitador que sea controlable mediante
algoritmos desarrollados en una aplicacién web en Python,
incluyendo la posibilidad de simulacion partiendo del modelo

matematico.

Grado / Master

Ingenieria Electrénica y Automatica (GIEA)

N2 Alumnos

1

Director/es

Jesus Lazaro Plaza, Carlos Sanchez Tapia

Titulo

Estimacion de la Posicion de un Brazalete Wearable mediante

Acelerometria

Breve Descripcion

La posicion de un dispositivo wearable es relevante en muchas
aplicaciones. Por ejemplo, nos permite saber en qué posicién
duerme un sujeto, lo cual es de importancia en la monitorizacién
de algunas patologias del suefio.

En este TFG se estudiaran métodos de procesado de sefial para
estimar la posicion de un dispositivo wearable mediante
acelerometria, y seran validados con la ayuda de un brazo robético,

que serd programado para colocar el wearable en diferentes

posiciones de forma precisa.

Grado / Master

Grado de Ingenieria Electrénica y Automatica




A
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Director/es

Julio A. Sangiiesa / Angel Silva

Titulo

Algoritmo de optimizacién para el corte de vidrio

Breve Descripcién

Desarrollo de un algoritmo que optimice la disposicion de una
serie de piezas de vidrio con dimensiones concretas sobre una o
varias hojas de vidrio. La solucién debera maximizar el
aprovechamiento del material y cumplir las restricciones técnicas
del proceso de corte. Este proyecto surge de la colaboracion con
TUROMAS, empresa referente en maquinaria inteligente para el
almacenamiento, la carga y el corte de vidrio.

Grado / Master

Grado en Ingenieria Informatica / Grado en Ingenieria Electrénica
y Automatica

N2 Alumnos

1

Director/es

Julio A. Sangiiesa / Pablo Doiiate

Titulo

Smart building en la EUPT con Home Assistant: monitorizacién y
automatizacién del edificio

Breve Descripcion

Disefio e implantacion de un sistema de edificio inteligente en la
Escuela Universitaria Politécnica de Teruel basado en Home
Assistant y dispositivos loT. El trabajo incluira la integracion de
sensores, la automatizacién de escenarios, la gestidn de accesos
y un panel de visualizacion para apoyar la gestidn eficiente de
espacios e instalaciones del centro.

Grado / Master

Grado en Ingenieria Informatica / Grado en Ingenieria
Electrénica y Automatica

N2 Alumnos

1

Director/es

Julio A. Sangiiesa / Pablo Doiiate

Titulo

Simulador de cobertura y malla Zigbee para entornos de smart
building

Breve Descripcién

Desarrollo de un simulador de redes Zigbee (o tecnologias
analogas de corto alcance, como Thread o Bluetooth Mesh)
orientado a edificios inteligentes. El sistema permitira modelar la
cobertura radio en interiores, la topologia en malla, el nUmero y
ubicacién de coordinadores/routers y el impacto de obstaculos
constructivos. Servird como herramienta de apoyo al disefio y
despliegue de sensores y actuadores en escenarios tipo campus
o edificio (p. ej. EUPT), evaluando calidad de enlace, hops y
robustez de la red.

Grado / Master

Grado en Ingenieria Informatica / Grado en Ingenieria
Electrdnica y Automatica

N2 Alumnos

1




